
附件 2： 

机械汽车行业计量技术规范项目建议书 

建议项目名称 智能驾驶用制动油门机器人校准规范 

制定或修订    ☑制定    □修订 被修订计量

技术规范号 
 

计量技术规范

性质 
 □检定规程 
 ☑校准规范 

计量技术规

范类别 
□重点 
☑基础 

主要起草单位 中汽研汽车检验中心（天津）有限公司 

联系人 陈曦 联系电话 15510919303 

任务年限 2 年 申请经费 2 万 

参加单位 上海机动车检测认证技术研究中心有限公司 

具备的特点 □ 安全 □节能 □环保 ☑自主创新  □其他＿＿＿ 

目的、意义和 

必要性 

智能驾驶用制动油门机器人校准规范的编制旨在建立一套统一、科学、

合理的校准流程和技术标准，以确保制动油门机器人在智能驾驶系统中的准

确性和可靠性。通过规范校准过程，可以提高智能驾驶试验数据的准确性，

从而保证智能驾驶系统的整体性能，保障行车安全。 
该规范的编制对于智能驾驶技术的发展和应用具有重要意义。首先，规

范校准流程有助于提升制动油门机器人的准确度和稳定性，其次，规范的编

制有助于推动智能驾驶技术的标准化和规范化发展，为智能驾驶技术的普及

和应用提供有力支持。该规范的制定也可以为智能驾驶行业的技术发展和产

品创新提供指导和参考，通过制定自己的校准规范，可以减少对国外技术

的依赖，提升国内产业的国际竞争力，推动整个行业的技术进步和产品质

量提升。 
当前，智能驾驶技术正处于快速发展阶段，但制动油门机器人等关键测

试设备的校准问题尚未得到充分解决。缺乏统一的校准规范导致不同厂商的

产品在性能上存在差异，难以保证在智能驾驶测试过程中测试设备的整体性

能和安全性。因此，编制智能驾驶用制动油门机器人校准规范对于解决行业、

产业面临的问题具有迫切性和必要性。通过规范校准流程和技术标准，可以

推动智能驾驶技术的标准化和规范化发展，提升智能驾驶系统的整体性能和

安全性，为智能驾驶技术的普及和应用提供有力保障。 

目前，全国尚未具备此类相关的校准规范。 



产业链应用 

1.  重点产业链方向； 
新能源汽车。 

2. 对本行业重点产业链的支撑作用 
助力提升新能源汽车的安全性与可靠性，制动油门机器人校准规范的制

定能够满足对新能源汽车的精准控制需求，确保能精准模拟电门和制动踏板

的动态响应，避免因控制误差导致的加速延迟或制动失效，验证新能源汽车

在极端条件下的安全性。通过统一校准规范，制动油门机器人可 24 小时执

行标准化测试（如百公里加速、AEB 紧急制动），快速积累新能源汽车在智

能驾驶场景下的性能数据，缩短开发周期。目前行业内没有针对制动油门机

器人的校准规范，建立该规范能够推动其他行业标准与法规落地，满足新能

源汽车智能驾驶的测试需求，引导行业建立专属测试体系，为法规制定提供

技术依据，有助于通过国际认证，减少因校准方法、标准器不同导致的合规

风险。 
综上，制动油门机器人校准规范通过细化新能源汽车在动力响应、能量

回收、电控逻辑等方面的测试要求，不仅保障了智能驾驶系统的功能安全，

还为其算法迭代、行业标准化及商业化落地提供了技术底座，支撑产业创新。 

范围和主要 

计量特性 

1. 计量技术规范的适用范围； 
此校准规范适用于智能驾驶测试试验过程中所使用的制动油门机器人的校

准工作，为校准过程提供校准依据。 
2. 以典型仪器或实验设备（注明仪器型号）为依据，提出计量特性的技术

指标，包括其名称、测量范围和最大允许误差； 
除外观外，制动油门机器人的主要计量特性为：踏板力（制动力）（0~1000）
N，最大允许误差不超过±1%FS；油门行程（0~400）mm，最大允许误差不

超过±2mm；踏板速率（0~1000）mm/s，最大允许误差不超过±1%： 
3. 主要测量标准的技术指标； 
制动力机器人标定台：测量范围（0~2500）N，最大允许误差：±0.5%，坐

标测量仪：最大允许误差不超过±0.08mm，激光测速仪：±0.5%。 
4. 简要描述主要计量项目的技术原理。 
制动力的校准，是利用制动力机器人标定台，同步实现踏板力的计量，油门

行程需要利用坐标测量仪测量油门行程，按照检测标准的要求，进行计量，

按照 10%，20%……100%的试验条件，完成计量工作，踏板速率，目前利用

激光测速仪完成计量工作，实现标准值与测量值的测量，最终得到允差。 

水平        □国际先进        □国内先进         

国内外情况 

简要说明 

1.与国内相关技术规范之间的关系； 
国内相关技术规范为智能驾驶用制动油门机器人校准规范提供了基础

和指导。例如，JJF(机械）1057-2021《机动车转向机器人校准规范》，这些

标准和规范为智能驾驶用制动油门机器人的校准工作提供了重要的参考和

依据。智能驾驶用制动油门机器人校准规范在制定过程中，需要充分考虑和

借鉴这些已有的技术规范，以确保其科学性和实用性。 
2.指出是否发现有知识产权的问题，或涉及专利的情况； 

无知识产权问题。 



推荐意见 

制动油门机器人是智能驾驶的关键测试设备，但其校准问题尚未得到充

分解决。缺乏统一的校准规范导致不同厂商的产品在性能上存在差异，难以

保证在智能驾驶测试过程中测试设备的整体性能和安全性。因此，编制智能

驾驶用制动油门机器人校准规范对于解决行业、产业面临的问题具有迫切性

和必要性。通过规范校准流程和技术标准，可以推动智能驾驶技术的标准化

和规范化发展，提升智能驾驶系统的整体性能和安全性，为智能驾驶技术的

普及和应用提供有力保障。目前国内没有相关的计量技术规范，项目属于新

能源汽车重点产业链方向，建议立项。 

主要 

起草

单位 

 

 

（签字、盖公章） 

   

 

月  日 

技术 

委员

会 

 

 

（盖公章） 

 

 

月  日 

部委托 

支撑 

单位 

 

 

（盖公章） 

 

 

月  日 
填写说明：1.表中第 2，3，8 行，请在选定的内容上填写 “█”的符号。 
          2.填写制定或修订项目中，若选择修订则必须填写被修订计量技术规范号。 


