
附件 3： 

机械汽车行业计量技术规范项目建议书 

建议项目名称 汽车碰撞试验用安全带力传感器校准规范 

制定或修订    █ 制定    □修订 被修订计量

技术规范号 
 

计量技术规范

性质 
 □检定规程 
 █校准规范 

计量技术规

范类别 
□重点 
█基础 

主要起草单位 襄阳达安汽车检测中心有限公司 

联系人 刘茹 联系电话 17771128856 

任务年限 2 年 申请经费 2 万 

参加单位 上海机动车检测认证技术研究中心有限公司 

具备的特点  █ 安全 □节能 □环保 □自主创新 □其他＿＿＿ 

目的、意义和 

必要性 

1. 安全带力传感器用于测量安全带所受的拉力，是被动安全性能试验的重

要测试设备，例如，在碰撞试验中其量值的准确与否直接影响到假人受

伤指数的判定。为了实现对安全带力传感器的规范校准，进而推动汽车

安全性能的提高，制定本规范。 
2. 安全带是交通事故发生时乘员人身安全的重要保障，被称之为生命线，

而安全带力传感器更是生命线的核心测量设备。在汽车碰撞试验中，安

全带力传感器量值的准确与否直接影响到假人受伤指数的判定，由此可

见，其量值的准确可靠至关重要。安全带力传感器的规范化校准，对汽

车安全技术的发展有着重要的促进作用。本规范的制定，填补了安全带

力传感器计量技术规范的国内空白，对规范安全带力传感器的校准工作

有着重要意义。 

3. 目前我国对碰撞试验用的加速度传感器、多轴向力传感器、位移传感器

均有了相应的国家/行业计量校准规范，对汽车安全带力传感器方面尚无

统一的校准规范。安全带力传感器的校准区别于普通力传感器，普通力

传感器校准时用静态校准方法：标准力机产生标准力持续稳定的加载在

被校传感器上，力值输入和传感器输出程线性；而安全带力传感器使用

和校准的介质为安全带，安全带是非刚性连接载体有一定的拉伸延展性，

无法采用静态校准方法，且其输出并非完全线性，故静态力传感器的校

准方法不适用于安全带力传感器。本校准规范的制定能够规范安全带力

传感器的校准工作，使其测量参数有效溯源，满足业内对安全带力传感

器的溯源需求，能够对行业内校准规范的完善提供技术支撑和保障。 



产业链应用 

1. 
新能源汽车是国家大力发展的新型产业，受到国家重点产业支持。尤其

随着石油资源的不断减少和石油燃烧导致的环境污染加剧，国家开始关

注能源安全和环境保护问题，为了减少对石油资源的依赖，保证能源供

应的安全性，国家大力扶持新能源汽车产业的发展。 

重点产业链方向； 

随着电池技术、电机技术、控制技术和智能技术等关键技术的突破和创

新，国内新能源汽车的发展更加迅速。 
国家《新能源汽车产业发展规划（2021—2035 年）》中明确指出，坚持

创新、协调、绿色、开放、共享的发展理念，以深化供给侧结构性改革

为主线，坚持电动化、网联化、智能化发展方向，深入实施发展新能源

汽车国家战略，以融合创新为重点，突破关键核心技术，提升产业基础

能力，构建新型产业生态，完善基础设施体系，优化产业发展环境，推

动我国新能源汽车产业高质量可持续发展，加快建设汽车强国。 

安全带力传感器是新能源汽车被动安全测试必用的设备，应用数量多，

应用范围广。安全带力传感器的准确与否关系到到新能源汽车乘员的受

伤指数，所以对安全带力传感器的校准就很有必要，但国内没有相关的

计量技术规范，因此需规范统一安全带力传感器的校准方法，满足现阶

段行业内对安全带力传感器的计量需求，对本行业的发展启到至关重要

的支撑作用。 

2. 对本行业重点产业链的支撑作用 

范围和主要 

计量特性 

1.本规范适用于新制造，使用中和维修后的安全带力传感器的校准。 

2.安全带力传感器计量特性的主要技术指标： 

零值输出 / 

满度输出 / 

线性回归灵敏度 / 

多项式回归系数 / 

非线性度 ±1%FS 

3.主要测量标准的技术指标： 

设备名称 技术要求 

拉力试验机 （0~30）kN   MPE:±0.3% 

数据采集器 MPE：±0.3%FS 

4.主要计量项目的技术原理: 

准静态校准是基于静态和动态校准之间的方法，安全带力传感器的校准

采用准静态校准方法：将标准安全带通过夹具与拉力机相连，安全带力传感

器安装在标准安全带中间位置，拉力机以规定速度拉伸安全带至被校安全带

力传感器满量程，用数据采集器采集安全带力传感器输出与拉力机力值输出

值，用最小二乘法分别求出线性回归方程与三项式回归系数，计算得出安全

带力传感器的线性回归灵敏度与三项式回归系数及非线性度。 

水平        □国际先进        █ 国内先进         

https://www.baidu.com/s?wd=%E7%94%B5%E6%B1%A0%E6%8A%80%E6%9C%AF&tn=68018901_dg&ch=1&usm=5&ie=utf-8&rsv_pq=8e9ee3e3004cf5e4&oq=%E6%96%B0%E8%83%BD%E6%BA%90%E6%B1%BD%E8%BD%A6%E5%8F%91%E5%B1%95%E8%83%8C%E6%99%AF&rsv_t=21f8xrCkRyJZMJk//e2BU2H75xRrtBIU6dILWkbSLm+DsJXG3NZa4SuqY1UcO82b5d8&sa=re_dqa_zy&icon=1�
https://www.baidu.com/s?wd=%E7%94%B5%E6%9C%BA%E6%8A%80%E6%9C%AF&tn=68018901_dg&ch=1&usm=5&ie=utf-8&rsv_pq=8e9ee3e3004cf5e4&oq=%E6%96%B0%E8%83%BD%E6%BA%90%E6%B1%BD%E8%BD%A6%E5%8F%91%E5%B1%95%E8%83%8C%E6%99%AF&rsv_t=a7f61ysJjGf1CUT1vaPaqDSdrVfJzZpJ7ZoiwZntl0Zisc1uOvzr8g9m1tZAUD9hZRQ&sa=re_dqa_zy&icon=1�
https://www.baidu.com/s?wd=%E6%8E%A7%E5%88%B6%E6%8A%80%E6%9C%AF&tn=68018901_dg&ch=1&usm=5&ie=utf-8&rsv_pq=8e9ee3e3004cf5e4&oq=%E6%96%B0%E8%83%BD%E6%BA%90%E6%B1%BD%E8%BD%A6%E5%8F%91%E5%B1%95%E8%83%8C%E6%99%AF&rsv_t=a7f61ysJjGf1CUT1vaPaqDSdrVfJzZpJ7ZoiwZntl0Zisc1uOvzr8g9m1tZAUD9hZRQ&sa=re_dqa_zy&icon=1�
https://www.baidu.com/s?wd=%E6%99%BA%E8%83%BD%E6%8A%80%E6%9C%AF&tn=68018901_dg&ch=1&usm=5&ie=utf-8&rsv_pq=8e9ee3e3004cf5e4&oq=%E6%96%B0%E8%83%BD%E6%BA%90%E6%B1%BD%E8%BD%A6%E5%8F%91%E5%B1%95%E8%83%8C%E6%99%AF&rsv_t=a7f61ysJjGf1CUT1vaPaqDSdrVfJzZpJ7ZoiwZntl0Zisc1uOvzr8g9m1tZAUD9hZRQ&sa=re_dqa_zy&icon=1�


国内外情况 

简要说明 

安全带力传感器出厂前会进行性能验证，尚无相关技术规范。 
不涉及知识产权和专利问题。 

推荐意见 

安全带是交通事故发生时乘员人身安全的重要保障，安全带力传感器用

于测量安全带所受的拉力，是被动安全性能试验的重要测试设备。安全带力

传感器的校准区别于普通力传感器，目前国内没有相关的计量技术规范，本

规范的制定，填补了安全带力传感器计量技术规范的国内空白，使其测量参

数有效溯源，满足业内对安全带力传感器的溯源需求，能够对行业内校准规

范的完善提供技术支撑和保障。项目属于新能源汽车重点产业链方向，建议

立项。 

主要 

起草

单位 

 

 

（签字、盖公章） 
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（盖公章） 

 

 

月  日 

部委托 

支撑 

单位 

 

 

（盖公章） 

 

 

月  日 
填写说明：1.表中第 2，3，8 行，请在选定的内容上填写 “█”的符号。 
          2.填写制定或修订项目中，若选择修订则必须填写被修订计量技术规范号。 


