附件3

机械行业计量技术规范项目建议书
	建议项目名称
	汽车碰撞假人位移传感器校准规范

	制定或修订
	   █制定    □修订
	被修订计量技术规范号
	

	计量技术规范性质
	 □检定规程

 █校准规范
	计量技术规范类别
	□重点

█基础

	主要起草单位
	襄阳达安汽车检测中心有限公司

	联系人
	刘茹
	联系电话
	17771128856

	任务年限
	1年
	申请经费
	2万

	参加单位
	中汽研汽车检验中心（天津）有限公司

	具备的特点
	██安全 (节能 □环保 □自主创新 □其他＿＿＿

	目的、意义和

必要性
	目的和意义：碰撞假人是实车碰撞安全性能评价的关键设备, 安装在其身体各部位的传感器是碰撞试验数据的主要来源，对这些传感器进行定期科学规范的校准，才能保证碰撞试验数据的准确可靠。为了实现对汽车碰撞假人位移传感器规范化校准，保障碰撞试验数据的可靠性、可溯源性，制定本规范。
必要性：碰撞假人位移传感器有别于普通的位移传感器，它不仅包括线位移，还包括旋转电位计，且要考虑到线位移和旋转电位计的组合校准。它实际应用时最终输出的是横向位移x和纵向位移y、竖向位移z和偏转角度φ，最后用一个已知x、y、z和φ的组合验证装置进行组合验证。目前国家和行业未有适用的校准规范，本项目的建立，可以全面指导假人位移传感器的规范化校准，实现假人位移传感器的有效溯源，为碰撞试验数据的准确可靠提供有力保障。国际上对于汽车碰撞安全领域位移传感器校准方法多为企业自编方法，无统一规范。因而本项目对于规范统一我国汽车碰撞领域位移传感器校准方法具有重要意义。
查新结果：国家或行业尚未有汽车碰撞假人位移传感器校准规范。

	范围和主要
计量特性
	1.适用范围：本规范适用于汽车碰撞试验用位移传感器校准；

2.计量特性主要包括以下内容：

1）传感器灵敏度；

2）传感器基本误差；

3）传感器非线性度；

4）传感器横向位移偏移量；

3.利用游标卡尺、分度装置，标准砝码、信号采集装置等对碰撞试验用位移传感器对上述计量特性进行校准；

4.测量标准技术指标：

1）游标卡尺：量程(0~150)mm，准确度0.02mm；
2）标准砝码：0.45kg，准确度M1级；
3）分度装置：量程(-90 ~90 ) ˚，准确度：±4”； 
4）万用表或数据采集系统：准确度：±0.03%。
   辅助测量装置：组合验证装置

	水平
	       □国际先进        █国内先进        

	国内外情况
简要说明
	目前国内有JJF1352-2012《角位移传感器校准规范》、JJF1305-2011《线位移传感器校准规范》。碰撞假人位移传感器有别于普通的位移传感器，它不仅包括线位移，还包括旋转电位计，且要考虑到线位移和旋转电位计的组合校准，国家现有的《角位移传感器校准规范》和《线位移传感器校准规范》不适用于汽车碰撞安全领域的位移传感器。国际上对于汽车碰撞安全领域位移传感器的校准方法多为企业自编方法，无统一规范。

	主要

起草单位
	（签字、盖公章）
月  日


	技术

委员会
	（盖公章）
月  日


	部委托

支撑

单位
	（盖公章）
月  日




填写说明：1.表中第2，3，8行，请在选定的内容上填写 “█”的符号。

          2.填写制定或修订项目中，若选择修订则必须填写被修订计量技术规范号。
