附件3

机械行业计量技术规范项目建议书
	建议项目名称
	前向驾驶辅助系统检测设备校准规范

	制定或修订
	   █制定    □修订
	被修订计量技术规范号
	/

	计量技术规范性质
	 □检定规程

 █校准规范
	计量技术规范类别
	□重点

(基础

	主要起草单位
	上海机动车检测认证技术研究中心有限公司

	联系人
	钱笑临
	联系电话
	13764600687

	任务年限
	2年
	申请经费
	2万

	参加单位
	上海机动车检测认证技术研究中心有限公司

	具备的特点
	█ █安全 (节能 □环保 □自主创新 □其他＿＿＿

	目的、意义和

必要性
	1. 随着机动车主动安全技术的发展，高级驾驶辅助系统功能日趋完善。驾驶辅助系统通过安装在车辆上的各类传感器实现周围静态、动态环境的感知和数据收集，并进行运算与分析，从而向驾驶者提供实时有效的提醒，提高车辆行驶的安全性。
2. 驾驶辅助系统构建了与车辆行驶相关的主动安全体系，其中车辆前向与自适应巡航、车道偏移报警、车道保持相关的功能主要利用机动车前端的各种传感器（如毫米波雷达）组合实现。随着机动车市场的不断扩大，驾驶辅助系统已逐渐走向普及。
3. 车辆下线前，需通过专用驾驶辅助系统检测设备进行检测，检测结果成为车辆安全性能的评价指标之一。因此，这些检测设备也逐渐称为各大整车企业生产线上的标配。
4. 本校准规范的制定能够满足现阶段行业内前前向驾驶辅助系统检测设备计量需求，对行业内校准规范的完善、专用设备的量值溯源需求提供支撑。

	范围和主要
计量特性
	1.适用范围：本规范适用于前向驾驶辅助系统检测设备的校准；

2.计量特性主要包括以下内容：

1）反射板表面平面度；

2）反射板转角偏差；

3）反射板法线与对中台轴线夹角；

4）反射板定位误差；

5）标靶图案中心对轮胎定位面的距离偏差；

6）标靶法线与中台轴线夹角；
7）标靶面至前轴定位面中心线的距离

3.利用三维光学测量设备对上述计量特性进行校准；

4.测量标准技术指标：

激光跟踪仪：量程（0~30）m，最大允许误差：±（15+6L）μm（L：m）


	水平
	       □国际先进        █国内先进        

	国内外情况
简要说明
	目前国内尚无前向驾驶辅助系统检测设备的校准规范；用户的设备交付验收、周期维护保养验收依据主要为供应商提供的原厂资料。对设备的具体校准方法往往存在分歧。因而本项目对于规范统一我国机动车前向驾驶辅助系统检测设备的校准方法具有重要意义。



	主要

起草单位
	（签字、盖公章）
月  日
	技术

委员会
	（盖公章）
月  日
	部委托

支撑

单位
	（盖公章）
月  日


填写说明：1.表中第2，3，8行，请在选定的内容上填写 “█”的符号。

          2.填写制定或修订项目中，若选择修订则必须填写被修订计量技术规范号。
