附件3

机械行业计量技术规范项目建议书
	建议项目名称
	车轮六分力传感器校准规范

	制定或修订
	   █制定    □修订
	被修订计量技术规范号
	

	计量技术规范性质
	 □检定规程

 █校准规范
	计量技术规范类别
	□重点

(基础

	主要起草单位
	上海机动车检测认证技术研究中心有限公司

	联系人
	丁奕
	联系电话
	13761034717

	任务年限
	2年
	申请经费
	2万

	参加单位
	上海机动车检测认证技术研究中心有限公司

	具备的特点
	██安全 (节能 □环保 □自主创新 □其他＿＿＿

	目的、意义和

必要性
	1. 车轮在其接地区域产生的六分力是使车辆发生驱动、制动和转向等运动的根本原因。车轮六分力传感器可实现车轮所受的六分力的动态同步测量，汽车行业内在主动安全系统的研制、汽车耐久试验及汽车零部件台架试验中被广泛的应用。车轮六分力传感器性能直接影响车辆安全性等评价结果，本项目目的是建立车轮六分力传感器校准规范。

2. 目前国内尚无针对车轮六分力传感器的校准规范；由于传感器特殊结构，牵涉到角度参量及解耦算法等，JJF 1560-2016《多分量力传感器校准规范》中规定的校准方法不能完全覆盖；国际上对于车轮六分力传感器的校准方法多为生产企业自编方法，无统一规范；且行业内对于耦合误差的定义和评价方法存在分歧。因而本项目对于规范统一我国车轮六分力传感器校准方法具有重要意义。
3. 本校准规范的制定能够满足现阶段行业内对车轮六分力传感器的计量需求。能够对行业内校准规范的完善提供技术支撑和保障。

	范围和主要
计量特性
	1.适用范围：本规范适用车轮六分力传感器校准；

2.计量特性主要包括以下内容：

1）传感器零点输出；

2）传感器额定输出；

3）传感器输出灵敏度；

4）传感器直线度；

5）传感器重复性；

6）传感器滞后；

7）传感器耦合误差；

8）传感器角度误差；

9）传感器方位误差；

3.利用力标准机、扭矩标准装置、标准多分量力扭矩校准装置、角度校准装置、信号采集装置等对车轮六分力传感器的上述计量特性进行校准；

4.测量标准技术指标：

1）力标准机：量程（0~100）kN，非线性度＜0.3%；
2）扭矩标准装置：量程（0~10）kNm，非线性度＜0.3%；

3）标准多分量力扭矩校准装置：

量程 Fx/ Fy /Fz  （0~100）kN，

     Mx/My/Mz （0~10）kNm，

非线性度＜0.3%，耦合误差＜0.3%；

4）角度校准装置：量程（0~360）°，分度误差＜60"；

5）电压表或数据采集系统：高精度六位半台式万用表 

	水平
	       □国际先进        █国内先进        

	国内外情况
简要说明
	上世纪80年代中期开始，国外许多汽车公司从车型开发和质量评价等方面考虑，将多分量力传感器引入车身和车轮力动态测试技术的研究。目前，瑞士KISTLER公司、美国MTS公司和MSC公司等都已推出车轮六分力传感器系列产品，并根据自身传感器结构自编方法，提供校准服务，但方法并不统一；目前国内尚无针对车轮六分力传感器的校准规范；由于传感器特殊结构，牵涉到角度参量及解耦算法等，JJF1560-2016《多分量力传感器校准规范》中规定的校准方法不能完全覆盖；且行业内对于耦合误差的定义和评价方法存在分歧，需要统一方法标准。

	主要

起草单位
	（签字、盖公章）
月  日
	技术

委员会
	（盖公章）
月  日
	部委托

支撑

单位
	（盖公章）
月  日


填写说明：1.表中第2，3，8行，请在选定的内容上填写 “█”的符号。

          2.填写制定或修订项目中，若选择修订则必须填写被修订计量技术规范号。
